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KIM JESTESMY

HMS to niezalezne biuro projektowe i konstrukcyjne specjalizujgce sie¢ w maszynach przemystowych.
Od ponad 5 lat realizujemy projekty dla r6znych gatezi mechaniki,

Nasze doswiadczenie obejmuje m.in. transport materiatéw
sypkich, badania wydajnosci oraz projekty dla przemystu ciezkiego w tym sitowniki hydrauliczne.

Wyrdznia nas
dzieki ktorym dostarczamy rozwigzania dopasowane do specyfiki zaktadu i oczekiwan uzytkownika.

Ponad to szukamy rozwigzan dla optymalizacji i standardu dla zaktadéw produkcyjnych oraz biur
projektowych po przez dostarczanie gotowych elementéw budowy maszyn.

Projekty poparte praktykg i wiedzg z zakresu obrébki skrawaniem, hydrauliki i transportu materiatéw.
Ponad 80 wdrozonych maszyn oraz tysigce stron dokumentaciji techniczne;j.

Optymalizacja rozwigzan pod katem kosztéw, dostepnych technologii i parku maszynowego klienta.

office@o-hms.com
www.0-hms.com
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KLAPY REWIZYJNE PROSTE

METALOWA RACZKA

GUMOWA USZCZELKA

GWINTOWANE TULEJE

Klapy rewizyjne zaprojektowano z myslg o prostocie wykonania oraz tatwosci montazu. Umozliwiajg
dostep do wnetrza maszyn i instalacji w celu inspekcji, konserwaciji lub wymiany podzespotéw.

CECHY KONSTRUKCYJNE
stal — blacha gtéwna oraz rgczka
mikroguma w miejscu styku klapy z korpusem maszyny
Sruby z tbem szesciokgtnym
tuleje gwintowane do przyspawania w wybranym miejscu konstrukcji

ZALETY ROZWIAZANIA
e mozliwos¢ montazu klapy w dowolnym miejscu na linii technologicznej, takze po jej uruchomieniu

e szczelne i trwate potgczenie dzieki mikrogumie
o tatwy demontaz i dostep serwisowy
ZALECANE ZASTOSOWANIE
punkty wymagajgce regularnej kontroli serwisowej (np. co miesiac)
miejsca wymiany lub okresowej obstugi podzespotéw
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DANE TECHNICZNE
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KRP_300x300 el 300 260 260 240 240 J16 2-8 44

Oznaczenie

KRP_200x200

KRP_400x400 [:10(¢) 400 360 360 340 340 16 2-8 44
KRP_200x300 gw=0¢) 300 160 260 140 240 J16 2-8 44
KRP_200x400 gw=(0¢) 400 160 360 140 340 J16 2-8 44
KRP_300x400 gmcie¢) 400 260 360 240 340 16 2-8 44

A, A2 — dtugos¢, szerokose D - $rednica otworu pod czop nakretki

B, B2 — rozstaw otworéw E — minimalna i maksymalna grubos¢ blachy

C, C2 — wymiary okna F — wysokosé



KLAPY REWIZYJNE AWARYJNE

ZAMEK NA KLUCZ IMBUSOWY

SZTYWNA BUDOWA

ZAWIASY STALOWE

USZCZELKA

Klapy rewizyjne awaryjne, ktérych celem jest bezpieczenstwo oraz tatwosc otwierania. Umozliwiajg
szybki dostep do wnetrza maszyn i instalacji w celu inspekcji, konserwacji lub wymiany podzespotow.

CECHY KONSTRUKCYJNE
stal — blacha gtéwna
pianka gumowa o przekroju kwadratowym
Sruby stozkowe z gniazdem szes$ciokatnym
zamek na klucz imbusowy (ocynk)

ZALETY ROZWIAZANIA
e mozliwosc¢ otwarcia klapy do 90°
e szybkie otwarcie z uzyciem specjalnego klucza
® zabezpieczenie przed ruchomymi elementami wraz z zachowaniem szczelnosci

ZALECANE ZASTOSOWANIE
miejsca maszyn wymagajgce kontroli serwisowej (codziennie, co tydzien)

miejsca wymiany matych podzespotow
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DANE TECHNICZNE
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Oznaczenie

200 200 150 150 50 25 5 2-4 30 16,5

KRP_200x200

KRP_300x300 mmisly 300 250 250 120 25 5 2-4 30 16,5

KRP_400x400 m:tele 400 350 350 220 25 5 2-4 30 16,5

KRP_200x300 ¢ 300 150 250 120 25 J5 2-4 30 16,5

KRP_200x400 el 400 150 150 220 25 5 2-4 30 16,5

KRP_300x400 [cit(¢) 400 250 250 220 25 5 2-4 30 16,5

A, A2 — dtugosc¢, szerokosce E — $rednica pod $rube H - odlegtos¢
B, B2 — wymiary okna F — grubosc blachy Z — wystepuje tylko w klapach
C - rozstaw otwordéw G — wysokosé KRP_200x400 i KRP_300x400

D - rozstaw otwordw
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KIEROWNICE PROWADZENIA MATERIALU

USZCZELKA

DEMONTOWALNE SCIANY

SKRZYDtLA
PROWADZACE MATERIAL

Kierownice prowadzenia materiatu, ktérych zadaniem jest ukierunkowanie przeptywu materiatéw sypkich.
Najlepsze zastosowanie majg w niesymetrycznych weztach linii technologicznych w celu zabezpieczenia
poprzedzajacych segmentow. Przyktadem jest potgczenie zsuwnia — przenosnik tasmowy, gdzie
zastosowana kierownica ogranicza agresywny zrzut na tasme. Korpus jest demontowany z kazde;

ze stron zapewniajgc petny dostep do srodka w przypadku awarii lub inspekciji.

CECHY KONSTRUKCYJNE

stal — korpus, stal trudnoscieralna lub tworzywo — skrzydta
(w zalezno$ci od materiatu)

mikroguma na obu ptaszczyznach tgczenia
Sruby z tbem szesciokgtnym
Sruby do regulacji kata nachylenia skrzydet

ZALETY ROZWIAZANIA
@ nadanie kierunku przeptywu materiatu po przez regulacje skrzydet
e dostep do skrzydet z kazdej strony (kazda ze $cian jest demontowana)

@ ograniczenie zuzycia segmentow poprzedzajacych zsuwnie

ZALECANE ZASTOSOWANIE
potgczenie zsuwnia — przenosnik lub wysyp - przenosnik

niesymetryczne wezty linii technologicznych materiatéw sypkich
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DANE TECHNICZNE

KPM_400x400 gy 123 | 100 | 214

(GBS Gl 500 | 500 | 470 | 470 | 400 | 420 | 156,5| 133 | 314 | 193 | 404

(G RGO GDE 600 | 600 | 570 | 570 | 500 | 520 | 190 | 166,5| 414 | 243 | 504

A, A2 — dtugos¢, szerokose D, D2 - rozstawy otworéw
B, B2 - rozstawy otwordw E, G — maksymalna wielko$¢ okna wlotowego
C, C2 - wielko$¢ okna wylotowego F — dtugos¢ skrzydet



CZUJNIK RUCHU TASMY

3 POZYCJE MOCOWANIA
SYMETRYCZNA BUDOWA

ROLKA
CZUJNIK

Czujnik ruchu tasmy stuzy do monitorowania pracy przenosnikéw tasmowych i wykrywania
nieprawidtowosci w ruchu tasmy. Stanowi element systemu zabezpieczen, ktoéry zapobiega awariom,
uszkodzeniom tasmy i przestojom w procesie technologicznym.

CECHY KONSTRUKCYJNE
stal — korpus, poliuretan lub guma - rolka
rolka kontrolna wspétpracujaca bezposrednio z taSma

czujnik indukcyjny (brak w zestawie, @ otworu pod czujnik nalezy podac¢
przy zamoéwieniu lub zaznaczy¢, ze HMS ma dostarczy¢ czujnik XSA-V11801).

przykrecany do konstrukcji przenosnika za pomocg obejm lub otworéw
w blachach — mozliwe w trzech pozycjach

ZALETY ROZWIAZANIA
e wczesne wykrywanie poslizgu, zerwania lub zatrzymania tasmy

e prosta budowa i niezawodnos¢ dziatania w trudnych warunkach pracy
® fatwy montaz oraz integracja z istniejaca konstrukcjg przenosnika

e symetryczna budowa — mozliwa zamiana pozycji rolki z lewej na prawg

ZALECANE ZASTOSOWANIE

przenosniki tasmowe w zaktadach przemystowych
(gérnictwo, cementownie, energetyka, recykling, huty szkia)

instalacje wymagajgce statej kontroli pracy tasSmy transportowej
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DANE TECHNICZNE
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wszystkie zewnetrzne elementy
malowane sg wedtug palety AL CE

zgodnie z zamowieniem

istnieje mozliwoS¢ wykonania
projektu na zamowienie

@ wszystkie dostarczane komponenty
@ sa zmontowane w catosé N

I gotowe do montazu
23

udostepniamy
modele CAD

wyslij zapytanie na:
office@o-hms.com

wejdz na strone .
www.o-hms.com
| sprawdz pozostate ustugi
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